Preparador de pedidos de medio nivel
para operario de pie
con 500kg de capacidad



Application

/ Comercio electrdnico, camercio minarista, recambios de
automoviles, fabricacion de componentes electronicos

Unidad eléctrica y de propulsion

/ Elcontrolador de CA gestiona las funciones de frenado,
elevacién, descenso y direccion, La pantalla LCD de salpicadero
ncluye contador de horas, indicacion del estado de carga de
baterig, velocidad de desplazamiento e indicador de |a direccion
de la rueda de traccion

£l motor de propulsion de CA ofrece un elevado par motor en
todos |os rangos de velocidad. El disefio sin escobillas de la
tecnologia de CA reduce drésticamente el mantenimiento y
prolonga las horas de funcionamiente de [a bateria.
Programable: las veloridades de desplazamiento, la conexion

y el freno neutre pueden ajustarse de modo continuo para
adaptarse a cada aplicacian,

—

—

Frenos regenerativos

La frenada regenerativa se aplica cuando el operario retira
la mano del cantrol de desplazamiento o al reducirse la
velecidad de desplazamiento

El freno electromagnético de estacionamiento se aplica
después de que el vehiculo se detenga.

—

—

Mastil
/ Su disefio pesado con perfil en L le proporciona una excelente
estabilidad en altura. Los canales del méstil de acero y los

cllindras de elevacion montados a los lados aumentan la
capacidad del vehiculo con plataforma.

Controles

Contral ergondmico mediante botanes para funciones de
desplazamienta, elevacion y descenso que proporcionan a
operario caracteristicas de conduccion ldgicas e intuitivas
durante desplazamientos con el compartimento del operario
elevadao o bajado.

Espacioso compartimento de operario disefiado para una gran
productividad. El gran compartimente de almacenamiento
permite almacenar portafolios, boligrafos y otro tipo de
herramientas, Barandillas laterales extraibles con alarma
actstica al levantarse,

-

—

Chasis

/ Disefio de chasis de tres puntos que, junto con un sistema de
direccion de 180° proporciona una maniobrabilidad excelente,
Los rodillos estabilizadares montados en el grupo de potencia
aportan estabilidad al vehiculo y confianza al operario a alturas
de trabaje de hasta 5000 mm.

Especificaciones de serie

/ Direccion asistida electronica

/ Bandaja de trabajo trasera ocultable

/ Lampara de destellos delantera y trasera
/ Raodillos en el campartimento de la bateria

Opciones

/ Paguete de baterias AGM sin necesidad de mantenimiento
de 224 Ah con cargador enchufable de 110V CA
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Preparador de pedidos de nivel medio para operario de pie
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1.1 Fabricante HANGCHA GROUP CO.LTD.
1.2 Denominacidn de tipe del fabricante CjD- w2254 CID-W325-M CJ0-W36S-M CI0-wW415-M
« § 13 Accionamiento: eléctrico (batesia o red eléctrica), didsel, gasoling, gas eléctrico eléctrico eléctrico eléctrico
2 u 14 Tipo de operario: manwal, a pie, montado, sentado, preparador de padidas Preparador de pedides Preparador de pedidos Preparadar de pedidos Preparador de pedidos
% ;: 1.5 Capacidad nominal en la plataforma delantera Q (ke/ib) 2271500 227/500 227/500 A227/500
e < Capacidad nominal en la trasera Q (ke/b) 1371302 1371302 1371302 137,302
Capacidad nominal en la plataforma del aperaria 0 (kg/lb) 136/300 136/300 136/300 136/300
19 Distancia entre ejes ¥ (mm/in} 1150/45.3 1150/45.3 1150/453 11500453
& 21 Peso de servicio {con bateria) kg/lb 10902403 116062557 1230/2712 1340/2354
E 2.2 Carga sobre efe. con carga. lado de conduccion/lade de carga kg/lb 6501940 (1433/2072) | GBO/980 (1499/2161) | 710/1020 (1565/2249) | 740v1100 (1631/2425)
2.3 Carga sobre eje, sin targa, lado de conduccion/lado de carga kg/lb 475/615 (1047/1356) | 490/670 (10B0/1477) | 500/730(1102/1609) | S520/820 (1146/1808)
" 31 Tipa de peumético, ruedas de traccion/riedas de canga PU/Caucho PU/Caucho PL{Caucho PU/Caucho
B 3.2 | Tamadin de neumdtico, ruedas de traccion mmjin 9230%75 ©9.1%3.0 ©230%75 ©91%3.0 ©230%75 ©91%3.0 23075 ©9.1230
E E 33 Tamahio de neumatico, ruedas de carga mmfin Q204276 ©B.0=3.0 @204+76 0030 ©204=76 08030 D204=76 @E.0*3.0
a 3.4 Tamafio de neumdtico, rodillos mm/in @LO261.5 @4.0-2.4 D102*615 @4.0=24 W102*615 040524 ®102xE15 m40=2.4
= 35 &ug?ﬂga&mrg%&ﬁnxn de traccidn, rodilos/ruedas de carga 1,z2i2 1,272 1212 1272
472 | Aitura de méstil bajado bz {mmiin) 1590/62.6 15890/62.6 1G70/657 2120/83.5
4.8 | Attura de asiento / ahura de suek h7{mm/in} 25098 25098 250/9.8 250/9.8
414 Altura de suels, elevado haz{mmfin) 2200/86.6 3200/126.0 3600/141.7 4100/161.4
419 Longitud total I1 {mmiin) 1500/59.1 1500/59.1 1500/59.1 1500591
g 471 | Anchusa total bi/ba (mmiin) 800/315 BOOV3LS B00/ILS. BO0/ALS
e 432 | Distancia hasta el suelo en el centro de ejes mz {mmiin) S0/2.0 50/2.0 50¢2.0 S0/2.0
& 4,33 | Anchura de plataforma de carga frontal BoxLz(mm/in) | 800x520 315x205 BOOX520 31.5+205 | B00+520 31.5x205 | BOD<520 315205
g 4,34 Altura inicial de la piataforma de carga frontal hz(mm/in} 1082/42.6 1082426 1082426 1082426
P 435 Altura de palanca de mando hs{mm/in) 1010/39.8 1010/39.8 1010398 1010/39.8
4.36 Anchura de trases LaxBiimm/in) 346660 136%260 346=660 136=26.0 346+660 13.6-26.0 346=660 13.6%26.0
4,37 Longitud total de la plataforma La{mm/in) 1795707 1795707 1795/70.7 1785707
4,38 | Anchura de canal Astimm/in} 1750/68.9 1750/58.9 1750/689 1750/689
4,39 | Radio degin Wa(mmiin) 1385/54. 5 13B5/54 5 13B5/54 5 13R5/54 5
Velocidad de desp fento cn/sin carga km/h mph 55/34 55734 55/34 5534
g o1 Velocidad de desplazamiento con/sin carga km/h mph 37123 3723 3723 1723
E Welogidad de con/sin cargs km/h mph 2616 2616 2615 2516
2 \elocidad de desplazamients con/sin carga kmit mph 106 1/06 106 0.6/0.4
E 5.2 | Velocidad de elevacion confsin carga m/s (ftimin) | 017021 334141.3) 017/0.21 (33.4/41.3) 017/0.21 (334/41.3) 0.17/0.21 (33.4/41.3)
; 5.3 Welocidad de descenso conlsin carga m/s (ftimin) 0.35/0.26 (BB.9/51.2) 0.35/0.26 (6B.9/51.2) 0.35/0.26 (6B.9/51.2) 0.35/0.26 (BB.9/51.2)
§ 58 | Pendients superable % 0 o o o
510 Tipo de frena de servicio Elec 0 Elec o Elec Eloc
6.1 Potencia de motor de traccian kW/CV 15/2.0 15720 15/20 1520
- _g 6.2 Potencia de motor de elevaciin en 53 15% kW/CY 2230 2.2/3.0 2.213.0 2230
85 [[63 | Tomtomiumogemisancebra mmin e ] R RS
T 6.4 Tension de bateria. capaodad nominal K20 WiAh 24/224 24i22a e4i2ea 241224
6.5 Peso de ka bateria kg/lb 1637359 163/359 163/359 163/359
81 Tlpa de unidad de acc A A CA cA
10.5 Tipa de direccian eléctrico eléctrico eléctrico eléctrico
10.7 | Presi6n soncra junto al oide del conductor dB (A) 74 74 74 74
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